(D GesTRA

Elektroda pomiaru przewodnosci

LRG 16-40
LRG 16-41
LRG 17-40
$ spectar,

CAN

Ttumaczenie oryginalne;
P L instrukcji montazu i konserwacji

Polski 819125-01



Spis tresci
strona
Wazne wskazowki

Zastosowanie Zgodne Z PrZEZNACZENIEM..........c.cueveueueuererererereeeeesesesesesessesesesesesesesesesesesesesesesesesessssssaes
Wskazdwki bezpieczenstwa......................
Niebezpieczenstwo....................
ATEX (AtmOoSphere EXpIOSIDIE)..........ccucueucuiiiiieieeicecee e
Informacja dotyczaca deklaracji zgodnosci/deklaraciji producenta C€

Objasnienia

Zawarto$¢ opakowania
Opis systemu.................
Zasada dziatania.....
Elementy systemu

Dane techniczne

LRG 16-40, LRG 16-41, LRG 17-40
WSKAZOWKA .......ocveeveerercicreeeeeeee e
Tabliczka znamionowa/znakowanie
WYMIAIY ..o

[0 1= 0 - ST

Elementy funkcyjne

LRG 16-40, LRG 16-41, LRG 17-40
LBOBNAA .....cveveceete ettt b e b bt a e b e e b e b e b ere b e er e e ereere et eneerearn

Montaz

WSKAZOWKI MONTAZOWE ........ocvevvererircrctceeeee ettt bbbt es sttt et bttt bbbt esesenens
UWAGA ...t
WSKAZOWKA ...
Montaz przetwornika przewodnosci

Przyktad montazu

Przyktad MONTAZU .......cvcveeeieeeeceeeee ettt sttt be s bbb be e tese e 17,18
Legenda.................
Narzedzia

Przytacze elektryczne

LRG 16-40, LRG 16-41, LRG 17-40.......coeueririreirieiieriiiiesisisis sttt
Przewdd magistrali
WSKAzZOWKA .........ccovvrrerererereereevccenee
Schemat okablowania — wtyk i gniazdo ....
UWAGA.....coiiiceiscees e
Przyktadowy schemat potgczen uktadu magistrali CAN




SpIS tres'ci kontynuacja

strona

Przytacze elektryczne kontynuacia

Schemat potaczen elektrody pomiaru przewodnosci LRG 16-40, LRG 17-40
Schemat potgczen elektrody pomiaru przewodnosci LRG 16-41
Zasilanie magistrali CAN .........cccooevivieeierieeeceee s
NAFZEAZIA ...ttt bbb s R ettt et e e b e et nnan

Ustawienia podstawowe

MAQISITAIA CAN ........ovetiiieecee ettt b et b e se bbb et ae et ae et ne et ene e bns
Ustawianie ID adresu
Ustawienia fabryczne
Ustalanie/zmiana ID adresu.....
UWaga......coceeeeeveeeeerieeiienens
ID adresu, szybkos¢ transmis;ji

Uruchamianie

Kontrola przytacza elektrycznego
Wiaczanie napigcia sieciowego
UStawianie ParameIrOW ............cceueiiieieeieicee et enen

Zakidcenia dziatania

Lista kontrolna dla zaktOCen AzZiatania............ccccovveveiriiiiiiiiieccee e
Czyszczenie elektrody pomiaru przewodnosci...
Wymiana wkitadu elektronii.............cccceeveueeee.
WSKAZOWKA ...ttt ettt ettt sttt et s st et s e et ese st st es et st ese st stese st stese s stese e starennas

Wytaczenie z eksploatacji

Wymiana elektrody pomiaru przewodnosci ....
NiebezpieCzenstwo.........cccccvvvveverirrecerininnns
Uwaga......ccccoeernnnne
Usuwanie




Wazne wskazowki

Zastosowanie zgodne z przeznaczeniem

Elektrody pomiaru przewodnosci LRG 16-40, LRG 16-41 i LRG 17-40 mozna stosowac wytgcznie do
pomiaru przewodnosci elekirycznej w cieczach.

Stosowanie elektrod pomiaru przewodnosci LRG 16-40 / LRG 16-41 / 17-40 jako ogranicznikow
przewodnosci lub regulatoréw odsalania w kottach parowych jest mozliwe wytacznie w potgczeniu ze
sterownikiem LRR 1-40 i panelem obstugi typu URB lub SPECTORcontrol.

Aby zapewni¢ niezawodne dziatanie urzadzenia, spetnione powinny by¢ wymagania odnosnie jakosci
wody okreslone w normach TRD i EN.

Urzadzenia mozna stosowac wytgcznie w dopuszczalnych granicach cisnienia i temperatury.

Kazde zastosowanie wychodzgce poza te granice uwaza si¢ za niezgodne z przeznaczeniem. Wigzace
sie z tym ryzyko ponosi wytgcznie uzytkownik. Producent nie ponosi odpowiedzialnosci za szkody
powstate na skutek nieprawidtowego zastosowania.

Wskazowki bezpieczenstwa

Urzadzenie moze by¢ montowane i uruchamiane wytgcznie przez wykwalifikowany personel.

Prace konserwacyjne i przezbrajanie mogg by¢ wykonywane wytgcznie przez oddelegowanych do tego
pracownikow, ktdrzy przeszli specjalny instruktaz.

A Niebezpieczenstwo

Przy demontazu elektrody moze wydostac sig para lub gorgca woda pod cisnieniem, co
grozi powaznymi oparzeniami catego ciata!

Elektrode pomiaru przewodnos$ci mozna montowac lub demontowacé wytacznie wtedy,
gdy cisnienie w kotle wynosi 0 bar.

Podczas pracy elektroda pomiaru przewodnosci jest gorgca! Wystepuje niebezpieczen-
stwo odniesienia powaznych oparzen dfoni i ramion. Wszystkie prace montazowe, de-
montazowe i konserwacyjne mogg by¢ prowadzone tylko wtedy, gdy system jest zimny.

ATEX (Atmospheére Explosible = atmosfera wybuchowa)

Zgodnie z europejska dyrektywg 2014/34/UE urzadzenie nie moze by¢ stosowane w strefach zagrozo-
nych wybuchem.

Informacja dotyczaca deklaracji zgodnosci/deklaracji producenta C€
Szczegodty dotyczace zgodnosci urzadzen wedtug dyrektyw europejskich znajdujg sie w naszej deklaracji
zgodnosci lub w naszej deklaraciji producenta.

Obowigzujaca deklaracja zgodnosci/deklaracja producenta dostepna jest w internecie pod adresem
www.gestra.de/dokumente lub mozna jg zamdwic¢ w naszej firmie.



Objasnienia
Zawartos$¢é opakowania

LRG 16-40

1 elektroda pomiaru przewodnosci LRG 16-40

1 pierscien uszczelniajgcy 33 x 39, ksztatt D, DIN 7603, 2.4068, wyzarzany
1 opornik zwierajacy 120 Q

1 instrukcja montazu i konserwagii

LRG 16-41

1 elektroda pomiaru przewodnosci LRG 16-41

1 pierscien uszczelniajacy 33 x 39, ksztatt D, DIN 7603, 2.4068, wyzarzany
1 opornik zwierajacy 120 Q

1 instrukcja montazu i konserwacji

LRG 17-40

1 elektroda pomiaru przewodnosci LRG 17-40

1 pier$cien uszczelniajacy 33 x 39, ksztatt D, DIN 7603, 2.4068, wyzarzany
1 opornik zwierajacy 120 Q

1 instrukcja montazu i konserwacji

Opis systemu

Elektroda pomiaru przewodnos$ci LRG 16-40, LRG 16-41, LRG 17-40 sktada sig z elektrody do
pomiaru przewodnosci, czujnika temperatury do pomiaru temperatury czynnika oraz przetwornika
przewodnosci w korpusie przytaczeniowym.

Elektroda pomiaru przewodnosci LRG 16-40, LRG 17-40 dziata w oparciu o konduktometryczng
dwuelektrodowg metode pomiarowg, natomiast elektroda LRG 16-41 w oparciu o0 konduktometryczng
czteroelektrodowa metode pomiarowa. Urzadzenia te mierzg przewodnosc elektryczng w cieczach
przewodzacych.

W potaczeniu ze sterownikiem LRR 1-40 i panelem obstugi typu URB lub SPECTORcontrol elektrode
pomiaru przewodnosci LRG mozna stosowac jako ogranicznik przewodnosci i regulator odsalania w kot-
tach parowych i instalacjach gorgcej wody lub jako urzadzenie do pomiaru przewodnosci w obwodach
kondensatu i wody zasilajace;.

Elektrode pomiaru przewodnosci LRG 16-40, LRG 17-40 stosuje sig zwtaszcza w kottach parowych
o matym odparowaniu, np. w wytwornicach pary czystej, kottach wysokopreznych czy zbiornikach
kondensatu.

Elektrode pomiaru przewodnosci LRG 16-41 stosuije sie zwtaszcza w kottach przemystowych do klasy
cisnienia PN 40, w ktérych maksymalna dopuszczalna przewodnos¢ zgodnie z normami TRD/EN wynosi
8000/6000 pS/cm.

Wymiana danych miedzy elektrodg pomiaru przewodnosci LGR, sterownikiem i panelem obstugi oraz

innymi urzadzeniami odbywa sie poprzez magistrale CAN zgodnie z normg ISO 11898 z wykorzystaniem
protokotu CANopen.



Objaénienia kontynuacja

Zasada dziatania

LRG 16-40, LRG 17-40

Przez czynnik przeplywa prad pomiarowy ze zmienng czestotliwoscig wytwarzajgc réznice potencja-
t6w miedzy elektroda pomiarowg a rurg pomiarowa. Ta réznica potencjatéw daje napigcie pomiaro-
we Uy.

LRG 16-41

Elektroda pomiaru przewodnosci sktada sig z dwdch elektrod pradowych i dwdch elektrod napigcio-
wych. Elektrody pradowe przepuszczajg przez czynnik prad pomiarowy U, o statej czestotliwoSci.
Miedzy tymi elektrodami powstaje réznica potencjatéw. Ta réznica potencjatéw jest mierzona przez
elektrody napigciowe i stanowi napigcie pomiarowe Uy .

LRG 16-40, LRG 16-41 i LRG 17-40

Przewodnos¢ elekiryczna zmienia si¢ wraz z temperaturg. W celu odniesienia wartosci pomiarowych
do temperatury referencyjnej wbudowany w cze$c elektrodowg termometr oporowy mierzy tempera-
ture czynnika.

Na podstawie napig¢ pomiarowych Uy i U obliczana jest przewodnosc¢, ktdra po uwzglednieniu kom-
pensacji temperatury jest odnoszona do temperatury referencyjnej 25°C.

Przewodnos¢ elekiryczna nie zmienia sig liniowo wraz ze wzrostem temperatury. Dla kompensacji
warto$ci pomiarowej dostepne sg trzy metody:

W Kompensacja temperatury Auto: Dla danego czynnika elektroda pomiaru przewodnosci rejestruje
wiasciwg krzywg przewodnosci/temperatury, a nastepnie przeprowadza kompensacije.

Kompensacja temperatury wg krzywej automatycznej odbywa sie dla kottdw parowych pracujacych z
ci$nieniem zmiennym, co 0znacza, ze kotty parowe pracujg bez statego cisnienia roboczego (np. ob-
cigzenie mate 10 bar, obcigzenie petne 15 bar). Uktad rejestruje wartosci temperatury i przewodno-
$ci od 100°C az do temperatury roboczej co 10°C. Kociot parowy musi byé w tym celu ustawiony na
cisnienie robocze (w trybie cisnienia zmiennego: maks. cisnienie robocze). W trybie cisnienia zmien-
nego, w przypadku niepasujacej krzywej znormalizowanej mozna postuzy¢ sie krzywg zapisang.
B Kompensacja temperatury Norm: W pamieci elektrody dostgpnych jest do wyboru 11 krzywych
przewodnosci/temperatury dla standardowych $rodkéw uzdatniania wody.

Kompensacja temperatury wedtug krzywej znormalizowanej odbywa sig dla kottéw parowych w trybie
cisnienia zmiennego, co 0znacza, ze kotty parowe pracujg bez statego cisnienia roboczego (np. obcig-
zenie mate 10 bar, obcigzenie petne 15 bar). Krzywe znormalizowane $rodkéw uzdatniania wody zasi-
lajgcej o roznej przewodnosci wiasciwej kompensujg wptyw temperatury na pomiar w zakresie robo-
czym.

W Kompensacja temperatury LIN (Liniowa): Warto$¢ pomiarowa przewodnosci jest korygowana linio-
wo w zaleznosci od ustawionego na stale wspotczynnika temperatury.

Wspétczynnik ten, standardowo 2,1 %/°C, jest zazwyczaj stosowany dla kottéw parowych ze statym
cisnieniem. Przewodno$¢ ustala si¢ w temperaturze otoczenia (25 °C). Przez ew. zmiane statej ogniwa
kompensowana jest wartos¢ pomiarowa elektrody. Gradient jest nastgpnie weryfikowany przy cisnie-
niu roboczym za pomocg skalibrowanego miernika przewodnosci.



Obias'nienia kontynuacja

Zasada dziatania kontynuacja

Elektroda pomiaru przewodnosci LRG przesyta cyklicznie w postaci pakietow danych przez magistrale
CAN nastepujace sygnaly:

W warto$¢ pomiarowa przewodnos$ci w odniesieniu do temperatury 25°C jako warto$¢ rzeczywista (X),
W zakres pomiarowy/dostosowanie — wyjscie wartosci rzeczywistej,

W komunikat alarmowy: wewngtrzny nadzor przewodnosci elektrody,

W komunikat alarmowy: uszkodzony czujnik temperatury,

B komunikat alarmowy: za wysoka temperatura w korpusie przytgczeniowym elektrody.

W przypadku zwarcia przewodow do elektrody pomiarowej, rurki pomiarowej i termometru oporowego
lub przerwy w przesyle danych przez magistrale CAN generowany jest komunikat biedu.

Temperature w korpusie przytgczeniowym nadzoruje czujnik, a w przypadku przekroczenia wartoSci
granicznej generowany jest komunikat btedu.

Elementy systemu

LRR 1-40

Cyfrowy sterownik do elektrody przewodnosci LRG.

Funkcja: ogranicznik przewodno$ci, regulator odsalania.

Przesyt danych: magistrala CAN zgodnie z ISO 11898 z wykorzystaniem protokotu CANopen.
URB 1, URB 2

Panel obstugi i wizualizacji.

Funkcja: parametryzacja, wizualizacja na wyswietlaczu LCD.

Przesyt danych: magistrala CAN zgodnie z ISO 11898 z wykorzystaniem protokotu CANopen.



Dane techniczne

LRG 16-40, LRG 16-41, LRG 17-40

Zatwierdzenie typu
TUV.WUL.xx-007

Cisnienie robocze

LRG 16-40: 32 bar przy 238°C
LRG 16-41: 32 bar przy 238°C
LRG 17-40: 60 bar przy 275°C

Przytacze mechaniczne
Gwintowane G11SO 228-1

Materialy

Wkrecany korpus elektrody: 1.4571, X6CrNiMoTi17-12-2

Elektroda pomiarowa: 1.4571, X6CrNiMoTi17-12-2

Izolacja preta elektrody: PTFE

Korpus przytaczeniowy: 3.2161 G AISi8Cu3

LRG 16-40, LRG 17-40: Rurka pomiarowa, $ruba pomiarowa 1.4571, X6CrNiMoTi17-12-2
LRG 16-40, LRG 16-41: Element dystansowy PEEK

LRG 17-40: Element dystansowy PEEK HT

Dilugos¢ pomiarowa i montazowa (nie ma mozliwosci skrdcenia)
LRG 16-40, LRG 17-40: 200, 300, 400, 500, 600, 800, 1000 mm
LRG 16-41: 180, 300, 380, 500, 600, 800, 1000 mm

Czujnik temperatury
Termometr oporowy Pt 1000

Zakres pomiarowy przewodnos$ci*)
LRG 16-40, LRG 17-40: 0,5 — 12000 pS/cm w temp. 25°C / 0,25 — 6000 ppm (czesci na milion)

Preferowany zakres pomiarowy do 500 pS/cm
LRG 16-41: 100 — 10000 pS/cm w temp. 25°C / 50 — 5000 ppm (czgsci na milion)
*) konwersja jednostek puS/cm na ppm (czesci na milion): 1 yS/cm = 0,5 ppm
Cykl pomiarowy
1 sekunda
Stata czasowa T (zmierzona metoda dwukapielowa)
LRG 16-40, LRG 17-40: Temperatura: 9 sekund
Przewodnos¢: 14 sekund
LRG 41: Temperatura: 11 sekund
Przewodnos¢: 19 sekund
Wejscie/wyjscie
Interfejs magistrali CAN z zasilaniem 18-36 V DC, zabezpieczony przed zwarciem
Przesyt danych
Magistrala CAN zgodnie z ISO 11898, protokét CANopen

@ Wskazowka

Przewodnos¢ elektryczng mierzy sig w uS/cm. W przypadku stosowania jednostki ppm
(czesci na milion) nalezy stosowaé nastepujgcy przelicznik: 1 uS/cm = 0,5 ppm.



Dane techniczne Kontynuacja

LRG 16-40, LRG 16-41, LRG 17-40 kontynuacja

Kompensacja temperatury
Procedura ustawiana na panelu obstugi URB lub SPECTORcontrol:
W Kompensacja temperatury Auto:
krzywa przewodnosci/temperatury wtasciwa dla instalacji.
W Kompensacja temperatury Norm *):
znormalizowana krzywa przewodnosci/temperatury.
W Kompensacja temperatury Liniowa:
ustawiony wspotczynnik temperaturowy (Tk).

*) Znormalizowane krzywe przewodnosci/temperatury mozna ustawic¢ na panelach wskaznikéw i obstugi
SPECTORcontrol i URB.

Krzywa znormalizowana Srodek kondycjonujacy Przewodno$¢é wiasciwa w temp. 25°C
1 NaOH (tug sodowy) 260 pS/cm
2 NaOH (tug sodowy) 1080 pS/cm
3 NaOH (tug sodowy) 5400 pS/cm
4 NaOH (lug sodowy) 11000 pS/cm
5 Na3P0, (fosforan trisodowy) 190 pS/cm
6 NazPO, (fosforan trisodowy) 1100 pS/cm
7 NazP0Q, (fosforan trisodowy) 5900 pS/cm
8 NazPQ, (fosforan trisodowy) 11200 pS/cm
9 Na,S0j3 (siarczyn sodu) 980 pS/cm
10 Dipolique 444 200 pS/cm
11 Levoxin 195 pS/cm
Pob6r mocy
3,8W

Bezpiecznik
Elektroniczny bezpiecznik termiczny Tyax 85 °C, histereza -2K.

Elementy wskaznikowe i elementy obstugi
Dwie diody Swiecgce sygnalizujgce wewnetrzne komunikaty stanu
10-biegunowy przefgcznik kodowy do ustawiania ID adresu i szybkosci transmisji

Przytacze elektryczne
M12 wtyk czujnika, 5-stykowy, kodowanie A,
M12 gniazdo czujnika, 5-stykowe, kodowanie A

Stopien ochrony

IP65 zgodnie z EN 60529
Temperatura otoczenia
Maks. 70°C

Masa
0k.2,5kg



Dane techniczne ronynuacia

Tabliczka znamionowa / znakowanie

AN A

Betriebsanleitung
beachten

See installation instructions

Voir instructions de
montage

LRG 16 - 40

Leitféhigkeitselektrode
Conductivity electrode

Electrode de mesure
de conductibilite

PN40 G1 1.4571 IP65

32 bar (464psi)
238°C (460°F)

Pmax
Tmax
@ Tamb = 70°C (158 °F)

0,25-6000ppm | 0,5-12000S/cm

18-36V DC

IN/OUT: CAN-Bus

Node ID: ___

Tce

TOV.WUOL. xx - 007

wskazowka bezpieczenstwa

Betriebsanleitung

beachten
See installation instructions

Voir instructions de
montage

oznaczenie urzadzenia

LRG 16 - 41

klasa cisnienia, przytacze

Leitféhigkeitselektrode
Conductivity electrode

Electrode de mesure
de conductibilite

gwintowane, nr materiatu

PN40 G1 1.4571 IP65

informacje o zakresie

32 bar (464psi)
238°C (460°F)

Pmax
Tmax

zastosowania

@ Tamb = 70°C (158 °F)

zakres pomiarowy

50-5000ppm 100-10000pS/cm

parametry elektryczne

18-36V DC

IN/OUT: CAN-Bus

Node ID: ___

znak CE

0525

GESTRA AG
Miinchener Str. 77
D-28215 Bremen

VSN [ mat-n

Rys. 1

10

TOV.WUOL. xx - 007

wskazéwka dot. usuwania

GESTRA AG

producent

Ce€
E

Str.77
D-28215 Bremen

informacje do zamawiania czesci —

VS-Nr.: Mat-Nr.:

zamiennych




Dane techniczne ronynuacia
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Dane techniczne kontynuacja

Wymiary kontynuacja
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Dane techniczne ronynuacia

Wymiary kontynuacja
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Elementy funkcyjne

LRG 16-40, LRG 16-41, LRG 17-40
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Dane techniczne / elementy funkcyjne

Legenda

(1)
2]
(3]

0600 OOONOO®OO®OO

Dioda $wiecaca 1, kolor zielony
Dioda $wiecaca 2, kolor czerwony

Przetgcznik kodowy

Pierscien uszczelniajacy 33 x 39, ksztatt D, DIN 7603, 2.4068, wyzarzany
Sruby pokrywy ($ruba z rowkiem krzyzowym M4)

M 12 wtyk czujnika/gniazdo czujnika, 5-stykowe, kodowanie A
Pokrywa korpusu

Dtugo$¢ pomiarowa i montazowa

Listwa zaciskowa

Sruba mocujaca do panelu elektronicznego

Przytacze uziemienia funkcyjnego

Pierscien uszczelniajgcy

Nakretka mocujgca do korpusu przytgczeniowego

Praskie wiyki do przewodow elektrody, uziemienie funkcyjne
Izolacja termiczna

Rurka pomiarowa

Kotek gwintowany M 2,5 DIN 913

15



Montaz

Wskazowki montazowe

ANES

W Powierzchnie uszczelniajgce krdccow gwintowanych zbiornika lub kotnierza montazo-
wego muszg by¢ doktadnie obrobione.

W Nalezy stosowac wytgcznie dotgczony pierscien uszczelniajgey 33 x 39, ksztatt D,
DIN 7603, 2.4068, wyzarzany.

m Nie uszczelnia¢ gwintu wkrecanego pakutami lub tasmag PTFE.

B Elekirode pomiaru przewodnosci montowac poziomo lub pod katem. Powierzchnia
pomiarowa musi by¢ przez caty czas zanurzona.

B Koniecznie przestrzegac zadanych momentéw dokrecenia.
W Nie integrowac korpusu przytaczeniowego w izolacje termiczng kotta.

LRG 16-40, LRG 17-40

W Miedzy dolnym koricem rurki pomiarowej a Sciang kotta, rurami dymowymi, innymi
elementami metalicznymi i najnizszym poziomem wody (NW) zachowa¢ odlegtos¢ ok.
30 mm.

W Elektrody i rurki pomiarowej nie mozna skracac.

LRS 16-41

B Migdzy dolnym koricem elekirod pomiarowych a $ciang kotta, rurami dymowymi, inny-
mi elementami metalicznymi i najnizszym poziomem wody (NW) zachowac odlegtos¢
ok. 60 mm.

MW Elektrod pomiarowych nie mozna skracac.
W Chroni¢ elektrody pomiarowe przed uderzeniami.

@ Wskazowka

W Kontrole krocca kotta z kotnierzem przytgczeniowym nalezy przeprowadzi¢ w ramach
badania wstegpnego kotfa.

MW Na stronach 17/18 przedstawiono kilka przyktadéw montazu.

Montaz elektrody pomiaru przewodnosci

1. Sprawdzi¢ powierzchnie uszczelniajgce krdcca gwintowanego zbiornika lub kotnierza montazowe-
go (patrz rys. 2, 3, 4).
W razie koniecznosci poddac je obrobce zgodnie z danymi na rysunku.

2. Dotgczony pierscien uszczelniajgcy @ umiescic na powierzchni uszczelniajacej elektrody pomiaru
przewodnosci.

3. Gwint elektrody pomiaru przewodnosci przesmarowac niewielkg iloscig smaru silikonowego.

4. Wkrecic elektrode pomiaru przewodnosci w krdciec gwintowany zbiornika lub kotnierz montazowy
i dokrecic kluczem ptaskim 41. Moment dokrecenia dla wystudzonego uktadu wynosi 150 Nm.
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Przyktad montazu

Pomiar przewodnosci, montaz bezposredni elektrody do bocznego krééca kotnierzowego
e— 400 —————»l«— 336 ——»|

i~ 250>

G1
EN IS0 228-1

LRG 16-40

Rys. 7

R*: LRG 16-40, LRG 17-40 R =30 mm
LRG 16-41 R =60 mm

Pomiar przewodnosci i regulacja odsalania, montaz bezposredni elektrody przez naczynie pomiarowe
Z przytaczem zaworu odsalajacego.

600 >ie 336—?
le——~ 250—>l¢— 197 —»f
-
[NB | G1
EN ISO 228-1

— { MMM " LRG 16-40
& ! AL

< “glj

DN | A

[mm] | [mm]

15 | 182

20 | 184

25 | 184

Rys. 8 (4] 40 | 189
R*: LRG 16-40, LRG 17-40 R = 30 mm
LRG 16-41 R = 60 mm
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Przykl'ad montazu Kontynuacja

Pomiar przewodnosci i regulacja odsalania, montaz elektrody w przewodzie odsalajgcym przez
oddzielne naczynie pomiarowe
wylot T

|

DN 15-40
G1
EN IS0 228-1
> 5 LRG 16-40
wilot \
DN 15-40
Rys. 9
Legenda

Pierscien uszczelniajgcy 33 x 39, ksztatt D, DIN 7603, 2.4068, wyzarzany
Walczak kotfa

Zawor odcinajgcy GAV

Zawor odsalajgcy BAE

Naczynie pomiarowe

0006000

Ztaczka w ksztatcie litery T

Narzedzia

M Klucz ptaski 18 mm (19)

B Klucz ptaski 41 mm

W Wkretak z gniazdem szesciokatnym rozmiar 1,3

B Wkretak do wkretéw z rowkiem krzyzowym, rozmiar 1 2
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Przytacze elektryczne

LRG 16-40, LRG 16-41, LRG 17-40

Korpus przytgczeniowy jest skrecony z elementem elekirody za pomocg samozabezpieczajgcej nakretki.

Z tego wzgledu przed wykonaniem przytgcza elektrycznego korpus przytgczeniowy mozna obrocic o
maks. +/— 180° w wybranym kierunku (odprowadzenie przewodu).

Przewdd magistrali

Elektroda pomiaru przewodnosci jest wyposazona w zigcza wtykowe czujnika M 12, 5-stykowe,
kodowanie A, przypisanie stykéw rys. 10. Do podtgczenia urzadzen do magistrali w ofercie akcesoriow
dostepne sg konfekcjonowane przewody sterujace (z wiykiem i gniazdem) o réznych dtugosciach.

Zalecane przewody sterujace nie sa odporne na dziatanie promieni UV, dlatego przy montazu na
wolnym powietrzu musza by¢ chronione odporna na dziatanie promieni UV rurkg z tworzywa
sztucznego lub kanatem kablowym.

Jesli konfekcjonowane przewody sterujgce nie sg wykorzystywane, jako przewodu magistrali nalezy
uzy¢ wielozytowego, skreconego parami, ekranowanego przewodu sterujgcego, np. UNITRONIC® BUS
CAN2x2x..mm2lub Li 2YCY 2 X 2 X ...mm2,

Dtugos¢ przewodu zalezy od szybkosci transmisji migdzy urzgdzeniami koricowymi magistrali, nato-
miast przekroj od fgcznego poboru pradu czujnikéw pomiarowych.

Szybkosé Diugosé Liczba par i
S8 9 $10 transmisji przewodu przekroj przewodu [mm?]
OFF OFF
ON (wt. 250 kb/s 125 m
wyty | OO Ty 2x2x0,34
ustawienie fabryczne
ON (wt) | ON (wt) | OFF (wyt) 125 kb/s 250 m 2x2x0,5
OFF (wyt.) | OFF (wyt) | ON (wt.) 100 kb/s 335m 2x2x0,75
ON (wt.) | OFF (wyt) | ON (wt.) 50 kb/s 500 m
na zyczenie, zalezy od
OFF (wyt) | ON(wh) | ON(wt) 20 kb/s 1000 m konfiguracji magistrali
ON (wt) | ON(wt) | ON (wt) 10 kb/s 1000 m

Szybkos¢ transmisji ustawia sig na przetaczniku kodowym @ rys. 6 (S 8 do S 10). Elektroda pomiaru
przewodnosci LRG jest dostarczana z ustawiong fabrycznie szybkoscig transmisji 250 kb/s (dtugos¢
przewodu 125 m). W przypadku dtuzszych przewodow szybkos¢ transmisji nalezy zmniejszy¢. Wszyst-
kie urzadzenia podigczone do magistrali muszg by¢ tak samo ustawione.

@ Wskazowka

Maksymalne szybkosci transmisji i dtugosci przewoddow opierajg sie¢ na doswiadczeniu
firmy GESTRA. W praktyce moze zajs¢ koniecznos¢ zredukowania szybkosci transmisji w
celu zapewnienia bezpieczenstwa pracy.

Rodzaj przewodu transmisji danych ma istotny wptyw na kompatybilnos¢ elektromagne-
tyczng (EMV). Dlatego przy podtaczaniu nalezy zachowaé szczegolng starannosc.

Jesli nie korzysta sig z konfekcjonowanych przewodow sterujacych, wiyki i gniazda przy-
taczeniowe przewodéw magistrali CAN nalezy podtgczy¢ zgodnie ze schematem okablo-
wania rys. 10.

UNITRONIC® jest zarejestrowanym znakiem towarowym firmy LAPP Kabelwerke GmbH ze Stuttgartu.
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Przytacze elektryczne ionmynvacia

Schemat okablowania — wtyk i gniazdo

Legenda

© ckranowanie

@ zasilanie 24V DC+
(czerwony)

© :zasilanie 24V DC-
(czarny)

O przewdd transmisii
danych CAN Cy (biaty)

© przewdd transmisji
danych CAN Cy_ (niebieski)

O opornik zwierajacy 120 Q

Rys. 10 na koricu magistrali

& e

B Urzgdzenia taczy¢ tylko w szereg, w ukfadzie jedno za drugim. Potgczenie gwiazdziste
jest niedozwolone.

W Ekran przewodu magistrali podigczy¢ do styku 1 rys. 10.

B Ekrany przewoddw magistrali potgczyc i przytaczy¢ do centralnego punktu uziemiajg-
cego (CEP).

W Jezeli moga wystgpic prady wyréwnawcze, np. w instalacjach zewnetrznych, upewnic
sig, ze ekrany sg odfgczone od centralnego punktu uziemiajgcego (CEP).

W Jesli do sieci CAN bus jest podtaczone wigcej niz jedno urzadzenie, do pierwszego i
ostatniego urzadzenia nalezy podtgczy¢ opornik zwierajgcy 120 Q (elektroda styk 4:
Cw , styk 5: Cy; zacisk sterownika 2: Ci, zacisk 4: Cy)

W W trakcie pracy sie¢ magistrali CAN nie moze by¢ przerwana!
Przerwanie powoduje wyzwolenie komunikatu alarmowego!

Przyktadowy schemat potaczen uktadu magistrali CAN

URB 2 NRS, NRR, LRR, NRG, LRG, TRV

ZEP "TRs, URB 1 EF. URZ

o o0 o

-|C.|S |Gy

)

N\
[} o
(3,2}
7 ‘
Q ©
o0 0 o
[

Qo
o 080
O:O

L
=

Rys. 11 RES 2 RES 1
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Przytacze elektryczne ionmynvacia

Schemat potaczen elektrody pomiaru przewodnosci LRG 16-40, LRG 17-40

elektroda
pomiarowa

czujnik

temperatury {7—

wtyk ptaski

L

I

2 -
3= U

il

e

L6 -

Pt1000

L=l l=l-1"T 11"
ON1234567890

dzwigienka przetacza-
jaca biata

masa

punkt przytaczeniowy
uziemienia funkcyjnego

Rys. 12

Schemat potaczen elektrody pomiaru przewodnosci LRG 16-41

wiyk ptaski
|
| e
——{ 11— o i
dzwigienka przefacza
elektroda (2} 2= U jaca biata
pomiarowa * 3= U
——{4}+ 4=
czujnik [ [5}+ 5=
temperatury (6]t 6=
Pt1000
1]2]3]4]5
masa Ci| S|C+

punkt przytaczeniowy
uziemienia funkcyjnego

Rys. 13

przetacznik kodowy
do wprowadzania
ID adresu/szybkosci
transmisji

przetacznik kodowy
do wprowadzania
ID adresu/szybkosci
transmisji

21



Przytacze elektryczne ionynuacia

Zasilanie magistrali CAN

Aby zapewni¢ bezproblemowg prace magistrali CAN, nalezy zapewni¢ wystarczajace napigcie
zasilajace.

Na podstawie ponizszej tabeli nalezy sprawdzi¢ parametry zasilania systemu magistrali.

Sterowniki z liczba X moc wyjsciowa na urzadzenie suma 1

zasilaniem X 6W w

Czujnik pomiarowy, przetwor- |  liczba X | moc pobierana przez urzadzenie suma

nik, moduty sterujace, panel

obstugi i wizualizacji URB 1 X 3w w

Panel obstugi i wizualizacji

URB 2 X 5W w
suma 2 W

Jesli suma 2 jest wigksza niz suma 1, magistrala CAN musi by¢ zasilana napigciem 24 V DC z oddziel-
nego stabilizowanego zasilacza (np. SITOP Smart 24V 2,5 A).
Zasilacz musi by¢ odizolowany od innych niebezpiecznych kontaktowych napig¢ elektrycznych i spet-
nia¢ wymagania dot. podwdjnej lub wzmocnionej izolacji zgodnie z normg DIN EN 50178 lub
DIN 61010-1, lub DIN EN 60730-1, lub DIN EN 60950 (izolacja bezpieczna).

Zasilacz musi by¢ wyposazony w zabezpieczenie nadprgdowe zgodnie z normg EN 61010-1.

Zasilania magistrali CAN nie wolno podtgcza¢ wtedy do sterownikéw (zaciski 1 i 5).

Narzedzia

W Wkretak do wkretéw z rowkiem krzyzowym, rozmiar 1

B Wkretak ptaski rozmiar 2,5, catkowicie izolowany wg DIN VDE 0680-1
W Klucz ptaski 12 mm

W Klucz ptaski 18 mm (19)
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Ustawienia podstawowe

Magistrala CAN

Wszystkie grupy urzadzen (poziom, przewodnosc) sg potgczone z sobg za posrednictwem magistrali
CAN. Migdzy grupami urzadzen dane sg przesytane z wykorzystaniem protokotu CANopen. Wszystkie
urzadzenia posiadajg elektroniczny ,ID adresu”. Czterozytowy przewo6d magistrali stuzy do zasilania w
energie elektryczng oraz jako ,autostrada danych”, po ktdrej z duzg predkoscig przesytane sg informa-

cje w dwdch kierunkach.

Adres CAN (ID adresu) mozna wybra¢ w zakresie 1-123.

Elektroda pomiaru przewodnosci LRG w potgczeniu z komponentami firmy GESTRA jest fabrycznie
skonfigurowana i gotowa do uzycia bez koniecznosci ustawienia ID adresu.

Ustawianie ID adresu

Jesli urzadzeniom przyporzadkowano inne ID adresu, z uwagi na wzajemne zaleznosci ID adresu dla
poszczegdlnych urzadzen grupy nalezy ustali¢ w nastepujacy sposob:

Modut sterujacy Sterownik Elektroda pomiaru Rezerwa
URZ 40a LRR 1-40 przewodnosci
zawor odsalajacy LRG 1x-40
BAE 46, BAE 47
X-1 X X+1 X+2
49 50 51 52

ustawienia fabryczne

Zakres zarezerwowany

Ustawienia fabryczne

Elektroda pomiaru przewodnosci jest ustawiona fabrycznie na nastgpujace wartosci:

W szybkos¢ transmisji: 250 kb/s (przewod magistrali 125 m)

W D adresu: 051

Stosowany ID adresu nalezy zapisa¢ na tabliczce znamionowej
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Ustawienia podstawowe «onynuacia

Ustalanie / zmiana ID adresu

Aby komunikowac w obrebie magistrali CAN, kazdemu uktadowi (np. regulatorowi) nalezy przypisac ID
adresu.

Po otwarciu korpusu:

1. Ustawic ID adresu zgodnie z tabelg na przetaczniku kodowym @ poprzez przetaczniki S 1 do S 7 za
pomocg wkretaka z waskim ostrzem.

2. Zatozy¢ pokrywe korpusu @ i dokrecic Sruby pokrywy @.
3. Ustawiony ID adresu zapisa¢ na tabliczce znamionowej.

4. W razie koniecznosci zmienic ID adresu sterownika LRR1-40 zgodnie ze wskazéwkami w instrukcji
montazu i konserwagji.

N

Na magistrali CAN nie mozna wielokrotnie przydziela¢ tego samego ID adresu.
Ustawienie ID adresu 0 jest niedozwolone.

ID adresu, szybkos$¢ transmisii

Do magistrali CAN mozna podiqczyé maksymalnie 123 urzadzenia. Kazde urzadzenie otrzymuje wiasny
adres (ID adresu), ktéry mozna ustawi¢ na 10-biegunowym przetgczniku kodowym @ rys. 4.

(3) F-LPLLT LR 3 I LT L LI"
2345678 ON1234567890

dZW|g|enka prze%qcza]qca blala dzwigienka przetaczajaca biata
ID adresu 51 | ID adresu 71
S1 ON (wt.) 1 S1 ON (wt.) 1
S2 ON (wt.) 2 2 OFF (wyt.) 2
S3 OFF (wyt.) 4 S3 ON (wt) 4
S4 OFF (wyt.) 8 S4 ON (wt) 8
S5 ON (wt) 16 S5 OFF (wyt.) 16
S6 ON (wt.) 32 S6 OFF (wyt.) 32
S7 OFF (wyt.) 64 S7 ON (wt.) 64
(ustawienia fabryczne) (przyktad)
S8 S9 S10 Szybko$¢ transmisji Dtugosé przewodu
OFF (wyt) | ON (wh) | OFF (wyt) 250 kb/s 125 m
Ustawienia fabryczne
ON(wh) | ON(wk) | OFF (wyt) 125 kb/s 250 m
OFF (wyt) | OFF (wyt) | ON (wt) 100 kb/s 335m
ON (wh) | OFF (wyt) | ON (wh) 50 kb/s 500 m
OFF (wyt) | ON(wt) | ON (wh) 20 kb/s 1000 m
ON(wh) | ON(wh) | ON(wh) 10 kb/s 1000 m
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Uruchamianie

Kontrola przytacza elektrycznego

Przed uruchomieniem nalezy sprawdzic:

B Czy okablowanie wszystkich urzadzen na magistrali CAN jest zgodne ze schematami potaczen?
W Czy biegunowos¢ przewodu magistrali jest prawidtowa?

W Czy w przypadku urzadzen konicowych przewdd magistrali jest zakoriczony opornikiem 120 Q?

Wiaczanie napigcia sieciowego

W Wigczy¢ napigcie sieciowe dla sterownika LRR 1-40 wzglednie zasilanie magistrali.
M Zielona dioda $wiecaca @ rys. 6 zapala sig i gasnie na krétko co 5 s. Dane sg przesytane w sposéb
ciggty.

Ustawianie parametrow

Konfiguracja, ustawianie parametrow, obstuga i wizualizacja parametréw regulacyjnych elektrody
pomiaru przewodno$ci odbywa sig na panelu obstugi URB lub SPECTORcontrol.

25



Zaklocenia dziatania

Lista kontrolna dla zaktdcen dziatania
Urzadzenie nie pracuje

Blad: Awaria napiecia zasilania, urzadzenie nie dziata.
Postepowanie: Sprawdzic zasilanie napigciem/wszystkie przytacza elekiryczne.

Bfad: Uszkodzony panel elektroniki.
Postgpowanie: Wymieni¢ panel.

Miga tylko czerwona dioda LED 2

Biad: Uszkodzona elekiroda pomiaru przewodnosci (zwarcie lub przerwanie wewngtrznych
przewoddw, uszkodzony izolator).

Postepowanie: Wymienic¢ elekirode pomiaru przewodnosci.

Bfad: Wynurzona powierzchnia pomiarowa elektrody pomiaru przewodnosci.
Postgpowanie: Sprawdzi¢ montaz i zagwarantowac petne zanurzenie powierzchni pomiarowej.

Blad: Osad na powierzchni pomiarowej moze skutkowa¢ wskazaniem nieprawidtowej war-
toSci rzeczywistej (ustalono na podstawie pomiaru poréwnawczego).
Postgpowanie: Wymontowac elektrode pomiaru przewodnosci i oczysci¢ powierzchnig pomiarowa.

Bfad: Osad na powierzchni pomiarowej moze skutkowac sygnalizacjg wartosci granicznej
MIN lub MAX, mimo ze wartos¢ rzeczywista miesci sie w tych granicach (pomiar
poréwnawczy).

Postepowanie: Wymontowac elektrode pomiaru przewodnosci i oczySci¢ powierzchnig pomiarowa.

Bfad: Elektroda nie ma potaczenia uziemiajgcego ze zbiornikiem. Nie dziata.

Postepowanie: Oczysci¢ powierzchnie uszczelniajgce i zastosowac metaliczny pierscien uszczelnia-
jacy 33 x 39, ksztatt D, DIN 7603-2.4068, wyzarzany. Nie uszczelniac elektrody paku-
tami lub tasma PTFE.

Miga zielona dioda LED 1 i czerwona dioda LED 2.

Bfad: Zadziatat bezpiecznik termiczny.

Postepowanie: Sprawdzi¢ montaz. Temperatura otoczenia nie moze by¢ wyzsza niz 70 °C. Po spadku
temperatury ponizej maksymalnej dopuszczalnej granicy urzadzenie przetacza sie po-
nownie w tryb pracy.

Bfad: Zwarcie lub przerwany obwdd czujnika temperatury dla czynnika.
Postgpowanie: Wymienic elektrode pomiaru przewodnosci.

W przypadku wystapienia usterek lub bteddw, ktdrych nie mozna usungé z pomoca tej instrukcji
montazu i konserwaciji, nalezy skontaktowac sig z naszym serwisem technicznym.
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Zaklocenia dziatania «onynuacia

Lista kontrolna dla zaktécen dziatania kontynuacia
Nie $wieci zielona dioda LED 1 i czerwona dioda LED 2

Bfad: Brak komunikacji miedzy elektroda a sterownikiem.

Postepowanie: Sprawdzic zasilanie 24 V magistrali, okablowanie, adres ID, szybko$¢ transmis;i i
oporniki zwierajace. Po zmianie wytgczy¢ napiecie sieciowe i ponownie wigczy¢ po
uptywie ok. 5 s.

Czyszczenie elektrody pomiaru przewodnosci

Urzadzenie moze by¢ montowane i demontowane wytacznie przez wykwalifikowany personel. Prze-
strzega¢ wskazowek w rozdziale ,Montaz” na str. 16.

Przed przystapieniem do czyszczenia elektrody pomiarowej, elektrode pomiaru przewodnosci nalezy
wylgczy¢ i wymontowac. W zaleznosci od warunkow eksploatacyjnych zaleca sie wykonywanie czysz-
czenia przynajmniej raz w roku, np. w ramach prac konserwacyjnych.

LRG 16-41

Oczyscic elekirody pomiarowe.

LRG 16-40, LRG 17-40, LRG 16-41

W Luzne osady zetrze¢ szmatkg wolng od ttuszczu.

W State osady oktadziny usung¢ ptétnem Sciernym (Srednioziarnistym).

Wymiana wktadu elektroniki

1. Odkreci¢ $ruby pokrywy @ i zdjac pokrywe korpusu @.

2. Odtgczyé przewody elektrody od wtykow ptaskich @ na ptytce obwodu drukowanego.
Zdjac listwe zaciskowa @.

3. Odtgczyé przytacze uziemienia funkcyjnego @.

4. Wykreci¢ Sruby mocujace © wkiadu elektroniki i wyja¢ wkiad.
Wktad mozna zamowic jako cze$¢ zamienna: typ LRV 1-41 dla LRG 16-40, LRG 17-40, typ LRV 1-43
dla LRG 16-41.

5. Zamontowac wktad elektroniki, wykonujac czynnosci w odwrotnej kolejnosci.

@ Wskazowka

Przy sktadaniu zamdwienia na czgsci zamienne nalezy koniecznie poda¢ numer materiatu
zapisany na tabliczce znamionowej oraz dtugo$¢ podang na tabliczce LRG/LRGT.

Po wymianie wktadu elektroniki sprawdzi¢ wskazanie przewodnosci na panelu obstugi
URB lub SPECTORcontrol za pomocg pomiaru poréwnawczego.

W przypadku odchylen skorygowac statg ogniwa elektrody — przestrzega¢ wskazéwek w
instrukcji montazu i konserwacji panelu URB lub SPECTORcontrol.

27



Wytaczenie z eksploatacji

Wymiana elektrody pomiaru przewodnosci

. Odtaczyc¢ zasilanie wszystkich sterownikéw w systemie magistrali CAN.
. Odkreci¢ $ruby pokrywy @ i zdja¢ pokrywe korpusu @.

. Zdja¢ listwe zaciskowa @.

. Zdemontowac elektrode pomiaru przewodnosci.

. Zamontowac nowy elektrode pomiaru przewodnosci i podtaczyc ja.

. Ponownie wigczy¢ zasilanie wszystkich sterownikdw.

A Niebezpieczenstwo

Moze dojs¢ do powaznych poparzen catego ciata!

Przed demontazem elektrody pomiaru przewodnosci nalezy zredukowac cisnienie w
zbiorniku lub w naczyniu pomiarowym (0 bar) i odczekac, az ostygng do temperatury
pokojowej (20°C).

/N

W trakcie pracy przewdd transmisji danych magistrali CAN nie moze by¢ przerwany!
Przed odfgczeniem przewoddw magistrali od listwy zaciskowej nalezy wytaczy¢ podta-
czone urzadzenia.

Przy przerwaniu przewodu transmisji danych do urzgdzen nadajgcych generowany jest
komunikat o usterce!

(=2 IS L O R S

Usuwanie

Zdemontowac elektrode pomiaru przewodnosci i posortowacé odpady odpowiednio do materiatéw, z ktd-
rych sg wykonane. Czesci elektroniczne (ptytka obwodu drukowanego) musza by¢ usuwane oddzielnie.
Przy usuwaniu elektrody pomiaru przewodnosci nalezy przestrzegac przepiséw prawa dot. usuwania
odpaddw.
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